Adresse (Code)

1.Installation und Anschluss Kabellinge (mm)
Beschrei- Funktion Bemerkungen SEC621-HD/
o] S N U bung SEC641-HD
A l I A . L (rot) 220 VAC
98)(23 o5 Montage mit Schrauben 0] Stromversorgung N (schwarz) (85 VAC ~ 264 VAC), 50/60 Hz 500 500
156 N Befestigen Sie die Steuerung, indem Sie drei Schrau- STARTISTOPP—RUN | - o
== ben M4x6 durch die drei Montagebohrungen eindre- (grau) it Masse verbinden
hen. Der SEC6X1-HD ist volistandig abgedichtet und Abtat::; b—) DEF Mit Masse verbinden J J
kann direkt auf dem Blech des Luftkihlers (innen oder Digitalein- . . .
) (innen o g Abbildung 1 Abbildung 2 Abbildung 3
aulRen) oderan eineranderen nahegelegenen Position / RS485 (D Mit RUN und dem Abtausignal
i 9] i i Digitalein- verbinden, um eine Schaltfunktion
im Kiihlraum installiert werden. @ %ang Masse — GND (schwarz) | zuerhalten. 500 500 3
(2) Mit 12 VDC verbinden, um das sV &
Remote-Display zu versorgen. GJ&&@ c’éﬂ) 0&0 %r}\“‘ & G@Q L/DC 24v+
—— B (blau) RS485 B- (TRX-)
Kommuni- A (orange) RS485 A+ (TRX+)
o kation 12 VDC (rot) 12VDC Ausgang
Entfernen Sie nicht die acht Schrauben des 5VDC (rot) Stromversorgung
A Kunslstoffgehauses, da a_ns?nst_en d_'e Ab- ® | Druckmessumformer S1 (weil) Signaleingang 2000 2000 4y-
dichtung des Produkts beeintrachtigt wird. Masse — GND (schwarz) | GND M by
. GND (rot) / KAz ka1 N/DC 24v-
@ T rfiihler 2000 2000
\ - 156 - T (schwarz) ! o
- 134 _ : R . )
T 7 12 VDC (grau) Die unipolare Spule des elektroni- Abbildung 4 Passive Eingangskonfiguration Abbildung 5 Aktive Eingangskonfiguration
Hg———a————p B (schwarz) schen Expansionsventils hat fiinf
t A (golb Anschlussdréhte.
( (gelb) SEC611-HDISEC631-HD: Die
® EEV EEV-Spule B (rot) Spule ist in die Steuerung integriert; 600 2000
= o) giﬁgﬂﬁgokﬁicmﬂﬁi iiber! Remote-Display (optional), Verdrahtung wie unten dargestelit:
A (orange) \e/inebn V\éasserdrightenSSchker MafRe: 84 (B) x 36 (H) x 19,4 (T) mm ted pair
5 typ: .
. pg’_,\;"2‘4§$2“_vﬁnnﬁ';1 puentyp GroRe der Bohrungen: 71 (B) x 30 (H) mm
‘ | T I T Hinweise:
¢ A 1. Nicht die Stromversorgung einschalten, bevor die Verdrahtung abgeschlossen ist. Falls Anderungen an der Verdrahtung erforder- Das Kommunikationskabel zwischen der Remote-Anzeige und der Steuerung sollte eine paarweise
* Py L g lich sind, immer zunachst die Stromversorgung ausschalten. verdrillte und geschirmte Leitung mit mindestens 2P x 24 AWG sein.
] )| g |8 2. Das Stromversorgungskabel muss nach dem Anschluss isoliert werden und gegen Wasser abgedichtet werden, und es wird ' 2
Py —) |1\ empfohlen, den An-schluss in einem Anschlussgehduse (Abbildung 1) mit mindestens IP65 durchzufiihren. ‘\'&‘Q\,bo ‘QQQ &
§ © 3. Die Kabel sollten auf die erforderliche Lange gekurzt werden, die Digitaleingéange des Start/Stopp Signals und der Abtaung miissen ‘oc' ¥ OV &
C—1] ) i nJ nach dem verdrahten ordnungsgemaR Isoliert und gegen Wasser Abgedichtet werden. Es wird empfohlen, den Anschluss in
(.Y einem Anschlussgeh&use (Ab- bildung 2) mit mindestens IP65 durchzufiihren.
'O ; JgN ) - ) ’ RN
SEC6X1 'H D EEV'Steuerung \ 2] 4. In Abbildung 4 ist die passive Anschlusskonfiguration fiir Start/Stopp- und Abtausignal dargestellt; Abbildung 5 zeigt die aktive (0]
] Anschlusskonfiguration. %
. . T 5. Bei SEC611-HD/SEC621-HD, Der Druckmessumformer (6) (Packard-Stecker) ist im Lieferumfang enthalten. [0))
InStaI Iatlonsan Ieltu ng 1 6. Bei SEC631-HD/SEC641-HD, Der Druckmessumformer (6) (Packard-Stecker) separat bestellen gem tatséchlichen
SEC611-HD ) SEC621-HD b Anforderungen und (7) Der Ventilkdrper (unipolar) des elektronischen Expansionsventils kann bei Bedarf separat bestellt
II-SEC(HD)-MU-R2401 SpulemitD ) (Spdtermt i k werden.
SEC611-HD (Spule mit Stocker ohne D ) 7. Das Abtausignal hat eine hdhere Prioritét als das Start/Stopp-Signal; wenn die Abtaufunktion aktiviert werden soll, zunéchst das
Spule ohne D ) Start/Stopp-Signal einschalten und dann das Abtausignal.
- -2 -3- -4
a. Imeingeschalteten Zustand die Taste @ mindestens 3 s lang driicken, um in den Parameter-Einstellmodus zu gelangen.
=N} Modus fiir automatisch
b. Wenn auf dem Display A erscheint, die Taste e driicken, bis 5 (Standard-Passwort) angezeigt wird. Dann @ drii- ° Ur: L:‘s ur au“(;ma 'Sche
Es wird empfohlen, den Temperaturfiihler und den Druck- oG bar Anzeigetemperatur / oPEN Anzeige der aktuellen cken, um die Parameterliste aufzurufen. etilzungsibenwachiing
f der S lei . . 1s0.5 Druckeinheit - EEV-Offnung e o o - -0 Steuermo- + Anhand des Temperatur- IJ:'\ R ‘
messumformer an der Saugleitung mit weniger als 0,5 m ¢. 7' stentfiir Parameterliste 1; die Taste oder driicken, um TN ........ aufzurufen (Wechsel der 56 (C16) dus 0 und des Drucksignals wird _'J(':, Verdampler ® L";"I';‘:e’a‘“’
Abstand zum Ausgang des Verdampfers zu installieren, Parameterliste). ichergestelt, dass dio eev |
: = (] . LED Anzeige der aktuellen LED Anzeige der N ’ I [TT]] citscess- =7
um eine Verfalschung der Uberhitzungsberechnung *SH «n Ansaug Oberhitzang TEMP @ | gtemperatur o ) R - P _ ) Uberhitzung stabil ist UHFORREer
durch die Umgebungstemperatur und den Druckabfall zu . d. Wenndie gewlinschte Parameterliste angewahlt ist, mit die Liste aufrufen. Wenn zu eineranderen Parameteriiste gewech-
vermeiden. . SH @ Anzeige der selt werden soll, die Taste % driicken, um zur Parameteriisten-Auswahlseite zurlickzukehren.
Anzeige des aktuellen
PRESS Verdampfungsdrucks + Sattdampftemperatur @
- PRESS @ entsprechend dem e. Nach dem Aufrufen der Parameterliste zeigt das Display direkt den Parameter-Code. Mit kann zwischen den Codes ge- * Modus mit manueller Ventil-
Saugdruck. wechselt werden. bedienung
f. Wenn auf dem Display die Parametercodes angezeigt werden, die geéndert werden sollen, o¢:>v:ier odr[icken, um die 56 (C16) S‘Zﬁrqﬂo' Rl entitinupowidiny
. Betriebszustand . . § @ i . . . @ X X © @ auf dem Display ge-
2. Taste und Funktion Parameterdirektzu bearbeiten. Mit wird dernéchste Parameterangezeigtund mit kann zur vorherigen Parameteriiste )
= zurilickgekehrt werden. SELSIL
@ Lange driicken g. Wenn alle Parameter geéndert wurden, die Taste @ 3 slang drlicken, um die Einstellungen zu speichem. Das Display zeigt
* Standardanzeige: aktuelle Uberhitzung (SH) der Saugleitung; [+] oder [-] driicken, um andere Daten anzuzeigen. dann1slang,---“, bevores automatisch zurnormalen Bedienanzeige zuriickkehrt.
Wenn nach der Anzeige anderer Echtzeitdaten eine Minute lang keine Taste gedriickt wird, kehrt das Display auto- _
matisch zur Uberhitzungsanzeige (SH) zuriick. ¢ Treibermodus ——
Hinweise: 56 (C16) Stil:]esrrzno- . Antr.ieb durt?h externes Ana- o TN .
1. Falls das eingegebene Passwort falsch ist oder gar kein Passwort eingegeben wird, kénnen die Parameter nur angezeigt, aber logsignal mit 1-5V ™ Verdampfer |/ e
=) =TT nichtverandert werden. ! | g -
® © © 0 © it 2. Wenndas Passwort korrekt istund die Parametereinstellung aufgerufen wird, miissen die Einstellungen innerhalb von 10 Minuten EEV
@ Keine énge- durchgefihrt werden. Nach 10 Minuten muss das korrekte Passwort emeut eingegeben werden, um die Einstellungen zu beenden.
rung méglich Falls nach dem Aufrufen des Modus fiir die Parametereinstellung keine Anderung erfolgt, wechselt das Display automatisch zur Sllcnpeaiinegelmcdus e e ]
normalen Bedienanzeige. o Eine Solltemperatur wird C Al f
eingegeben und die Steue- N
. rung passt die Ventiloffnung Temperaturfuhier o
56 (C16) Steuermo: ) A
dus 3 anhand des Signals vom =<}
™ Verdampfer (o)
E_ t " d H t t Temperaturfiihler so an, ‘ i i)
: " Z
Parameter (3171 Parameter [ (71 parameter [ (71 3.Einstellung der Hauptparameter dass die Solltemperatur er- L J
ui ui ui ) A eV
reicht wird.
P erameer Q12 . Pt 1 N 3.1 Auswahl des Steuerungsmodus
Lange driicken, um den Parameter-Ein- Die LED leuchtet, wenn die Kommuni- \e' u e u o
stellmodus aufzurufen; kurz driicken, um kation einwandfrei ist. N . = . Hinweise

&J |zurvorherigen Ebene zuriickzukehren..

@ Die LED Leuchtet, wenn das
Freigabesignal gegeben wird.

Erhohen bzw. Aufwarts. LED Die LED leuchtet, wenn die Abtauung

Taste [a]
aktiviert wird.

Die LED leuchtet bei Alarm oder
Schutzzustand.

Verringern bzw. Abwarts.

@ |Auswahlen und Speichern. Ohne Funktion.

V)

.
C— =T

.
Parameter E 8 D

.
parameter 1y ]

im Betriebsre-

SETUP-

Betriebsmodus MODUS

Beschreibung Verdrahtung

gister

1. Im Modus mit manueller Ventilbedienung und im Treibermodus
bitte sicherstellen, dass das Start/Stopp-Signal des Kompressors

(RUN) auf ON steht.

2. Fiur den Treibermodus muss ein externes Analogsignal mit 1-5 V
am Druckfiihler-Eingang angelegt werden.

Vee

51 =+
1~5)V

GND ¢ —)




4. Parametertabelle 4.2 Tabelle 2.Pr
3.2 Auswahl des Kiltemittel
In der Parameterliste 4.Pr 4.1 Tabelle1.Pr
- il o
0 Einstellwert Temperatur / Uberhitzung A00 K 01 05 30,0 60 50 Feste EEV-Offung beim Abtauen Gl & @ © 1co 80
Beschreibung =i 5 - -
20 Frostschutz-Alarmmodus b00 0= nicht ausge\{‘_/ahlt. 1= automati b00 N
2 Anfénglicher Offnungsgrad A2 % 1 0 100 7 sche Riicksetzung 51 EEV-Offnung bei Ausfall des Sensors ci % 1 0 100 | 50
Altemi 14 (R744-C02) 3 Anféngliche Offnungsd A03 s 1 0 600 30
~ nféngliche Offnungsdauer
61 do1 Auswahl des Kaltemittels 0~28 d 5 21 Frostschutz-Alarmwert bo1 °c 1 -40 40 0 52 Regelung des Abtausignals aktiviert c12 0= deaktiviert 1 = aktiviert 0
0(R22) 4 P: Proportionaler Anstieg A04 % 01 01 99,9 30 B L
22 Verzégerungszeit fir den Frostschutz-Alarm / Sekunden|  b02 s 1 5 200 30 55 Regelung des Start/Stopp-Signals aktiviert c15 0 = deaktiviert 1 = aktiviert 0
Hinweis: Bei SEC631-HD und SEC641-HD ist der Standardwert d01 = 14(R744). Bei SEC611-HD und 5 " ;
: Integralzeit A0S s 1 0 999 20
SEC621-HD ist der Standardwert d01 = 5 (R507). 23 Frostschutz-Alarm I6schen b03 °c 1 -37 43 3 0= automatische Uberhitzungsiiberwachung
6 D: Zeit mit Differenzialkoeffizient A0B s 1 0 999 4
1= manueller EEV-Betrieb
- o] i a i - 56 Regelmodus (Auslo Neustart C16 . 0
o N . . 7 Alarmmodus bei geringer Uberhitzung AO7 | 0= nicht ausgewahlt, 1= automatische 1 2 Abpump- und Verzogerungszeit auswahlen (reserviert) 604 s 1 1 180 1 egelmodus (Auslosung Neustart) 2 = Treibermodus
Fiir die Steuerung stehen insgesamt 29 Kaltemittel zur Auswahl 3= Temperaturregelmodus
8 Alarmwert bei geringer Uberhitzung A08 K 01 05 30,0 05 25 Drucksollwert fir das Beenden des Pump Down b05 Do 01 05 18,0 05
(reserviert) ’ ’ ’ ’
9 Verzdgerungszeitfir denAlarmwegen geringer Uberhitzung A09 s 1 1 300 15 0 = externes Signal
0 R22 6 R1234 12 R449A 18 R23 24 R454C 2 Al dus bei geri Niederdruck pog | 0= nichtausgewahit, 1= automati- 0 ¥ AR o 1=Kommunikationssteuerung 0
Ze - .
10 Alarm wegen geringer Uberhitzung Ischen A10 K 01 1 30,5 3,0 larmmodus bei geringem Niederdruc sche Riicksetzung
58
1 R404A 7 R1234yf 13 R452A 19 R407A 25 R455A 1 MOP-Alarmmodus A11 | 0= nicht ausgewahit, 1= automatische 1 27 Alarmwert bei geringem Niederdruck b07 bar 01 08 177 0 Brickmessumformsigivo C18 | 0=(0.5~3.5)V1=(0.5 ~ 4.5)V 0
12 MOP-AI rt A12 bar 01 10 50,0 9,0 "
2 R410A 8 R290 14 R744(C02) 20 R407F 26 R454B armwel 2 Verzégerungszeit fiir den Alarm wegen geringen bo8 R ; s 200 5 * Der Standardwert fiir die feste EEV-Offnung wahrend des Abtauvorgangs betrégt 80 fiir SEC611-HD und SEC621-HD, und 0 fiir SEC631-
13 Verzd it fir den MoP-Alarm / Minul A3 min 1 4 15 4 Niederdruck/ Sekunden HD und SEC641-HD.
erzdgerungszeit fiir den MoP-Alarm / Minuten
3 R134a 9 R450A 15 | R744A(N20) | 21 R124 27 R4528 1) Dader héchste Anzeigewert 999ist, ergeben sich aus dem Gesamtschrittwertdes EEV von 50 somit 500 Schritte.
14 MOP-Alarm I8schen At4 bar 01 10 50,0 80 29 Alarm wegen Niederdruck Léschen b09 bar 0,1 -0,5 18,0 03 2) EEV-Emegergeschwindigkeit 10(0) = 10PPS; 20(1) = 20PPS; 30(2) = 30PPS; 50(3) = 50PPS; 80(4) = 80PPS;
4 R407C 10 R513A 16 R32 22 R717 28 R600a 100(5)=100PPS; 200(6) = 200PPS; 250(7) = 250PPS; 500(8) = 500PPS;
15 Alarmmodus bei hoher Uberhitzung A15 | 0= nicht ausgewahlt, 1= automatische 0 3) Adresse 51: Die Offnung des EEV bei einem Ausfall des Sensorsrichtetsich nach dem Temperaturfiihler und dem Druckmessumformer.
5 R507 1 R448A 17 R245fa 23 R407H 4.3 Tabelle 3.Pr 4) Adresse 52: Die Regelung des Abtausignals wird in Kombination mit Adresse 57 (Abtauregelmodus) aktiviert
16 i Uberhi A16 K 1 10 40 30
AR EA A 5) Adresse 55: Das Startsignal wird in Kombination mit Adresse 76 (Start/Stopp-Regelmodus) akiviert.
17 2 i v i A17 min 1 1 600 3
.3 Riicksetzun f Werkseinstellungen . ’ = = mi .
3.3 Riicksetzung auf Werkseinstellunge 18 Alarm wegen hoher Uberhitzung lschen A8 K 1 7 37 27 40 Haltestrom fiir EEV (ja/nein) coo |° geschlossle-‘n ltest T=mitl o Adresse im Be- Beschreibung Einheit  Intervall  Min Standard
altestrom triebsregister e . .
Adresse im Betriebsregister Code ‘ Beschreibung Standardwert ‘ Einstellbereich 19 MOP-Ventilschluss A9 / 1 0 999 200 o . ; o1 , ] 0 2 o »
- o Altemitt
T —— 4 EEV-Erregermodus (Ausldsung Neustart) co1 0= EEiﬁ?ﬂRg Prase ;g{ 0 altemitte
79 d19 ucksetzung auf Werksein- o 0-999 1) Fiir SEC611-HD und SEC621-HD, betragt der Standardwert des MoP Alarm Mode =1. Fiir SEC631-HD and SEC641-HD, betrégt der Standardwert des gung
stellungen MoP Alarm Mode =0. 62 Hochstwert des Druckmessumformers? | d02 bar 1 -1 99 20 | 60
[2) Fiir SEC611-HD und SEC621-HD, betrégt der Standardwert des MoP Alarm Value =50.0 und 9.0.For SEC631-HD und ) N
ISEC641-HD,Max. betragt der Standardwert des MoP Alarm value =99.9 und 38.7. 42 EEV-Schritte gesamt (Auslésung Neustart) C02 10PLS 1 0 999 50
Die Option zur Riicksetzung auf Werkseinstellungen ist im Menii 3.Pr verfigbar. Im Modus fiir die Para- ) Fir SEC611-HD und SEC621-HD, Max. betrégt der Standardwert des Cancel MoP alarm =50.0 und 8.0.For SEC631-HD und SEC641-HD, betrégt der 63 Minimalwert des Druckmessumformers? | d03 bar 1 -1 99 -1 0
[Standardwert des Cancel MoP alarm =99.9 and 36.7.
metereinstellung die Taste @ driicken, um Parameter d19 zu finden. Das aktuelle Passwort oder das 43 EioungsinpuiselEEV(Qusitsungleustan) C05 FS U ® S S0 64 Offset-Korrektur des Druckmessumformers | d04 bar 0,1 99 9,9 0
4.1 SEC641-HD, Maximal- und Standardwert zum Léschen des MoP-Alarms=99.9 and 36.
Backup-Passwort 913 eingeben und die Taste @ driicken, um die Werkseinstellungen wiederherzustel- 44 EEV-Erregungsgeschwindigkeit (Auslosung Neustart) | C04 / 1 0 8 2 65 Offset-Korrektur des Temperaturfilhlers | d05 oc 0,1 199 | 199 0
len. Die Steuerung arbeitet danach weiter.
66 Passwort doé / 1 0 999 5
-9- -11- 69 Max. Offnungsprozentsatz des EEV | d09 % 1 0 100 100
12-
Ll (mle Beschreibung Einheit  Intervall in. . Standard
triebsregister Q
Funkti Einheit SECex1-Hp _ Bedien-
69 Max. Offnung des EEV in Prozent do9 % 1 0 100 100 " unition inhel : schnittstelle
70 Min. Offnung des EEV in Prozent d10 % 1 0 100 0 " "
33 Aktuelle Uberhitzung K Analog INT 16 X 10
Eingangsfitterzeit der Sensoren (Druck und
7 d11 0,1 1,0 99,9 1,0
Temperatur) s 34 Aktueller Druck bar Analog INT 16 -1,0~99,0 X 100
. -1
72 Erzwungene Offnung des EEV in Prozent | d12 % 01 (aus) 100,0 | -1(aus) 35 Offnung des EEV in Prozent % Analog INT 16 0,0 ~100,0 X 10
0 = wechselnde Anzeige 36 Aktuelle Temperatur °C Analog INT 16 | -100,0 ~ 100,0 X 10
1 = Uberhitzung
75 Anzeigemodus d15 _2 = Auslassdruck Verc:iampfer_ 0 o
3 = Offnung des Expansionsventils 37 Aktuelle gesattigte Temperatur °C Analog INT 16 X 10
4 = Auslasstemperatur VVerdampfer
5 = gesattigte Temperatur
72 Erzwungene Offnung des EEV in Prozent % Analog INT 16 -1,0~100,0 X 10
0 = normal gedffnet
76 Start/Stopp-Modus d16 1 = Regelung des Start/Stopp-Signals 1 o
2 = Regelung des Kommunikationssignals 100 Status des Digitaleingangs
7 Einstellung der MODBUS-ID d17 / 1 ‘ 1 ‘ 128 1 Bit 0 Status des Start/Stopp-Signals - Digital Bit 0: STOPP 1: BETRIEB KenngroRe meter
0=4800,NONE, 1 1=9600,NONE, 1
i i _ iqi i . . . 220 VAC (85V ~ 264 V), 50/60 Hz
10200 NONE 1 3= NOKE.{ Eriauterung zum Alarm Code e — Bit1 Status des Abtausignals Digital Bit 0:AUS 1:EIN Betriebsspannung 5 VA Schutzgrad P67
4=4800NONE 2 5=9600,NONE,2 RUN-Signal deaktiviert MoP-Alarm wegen zu hohen Drucks 109 Alarmstatus - Analog INT 16 Sieh nachstehendes Bit Die Schaltsignale fiir Start/St d Ab.
6=19200NONE 2 7=38400NONE .2 i DI I IUIASERAS DRI A i ]
E; . - ) Schaltsignal auen sind Signale mit passivem Eingang Befestigung Drei Schrauben M4x6
8=4800,EVEN, 1 9=9600,EVEN, 1 Dr imformer nicht LoP-Alarm wegen zu geringen Drucks Bit0 | Dn Jmer nicht ar _ Digital Bit 0'AUS 1:EIN
10=19200,EVEN,1 11=38400EVEN,1 Alarm wegen zu hoher Temperatur / hoher Druckmessumformer | (0,5~ 3,5) VDC, Versorgung mit 5VDC | Betriebstemperatur -35°C~55°C
Kurzschluss am Druckmessumformer ., .
12=4800,EVEN,2 13=0600,EVEN,2 Uberhitzung Bit1 | Kur am Druc Srmer = Digital Bit 0:AUS 1:EIN
14=19200EVEN.2 iedri i - NTC 5 kQ (B = 3970 K), -40 °C~ 60 °C, 90 % rel. Feuchte,
Temperaturfilhler nicht angeschlossen _ |Alarm wegen zu nlggngr?;ZTemperatur/gerlnger ] i ] B ] Temperaturfiihler _50(~B+50 ) Lagertemperatur e konder:;ir:renguc e,
15=38400,EVEN,2 zing Bit2 | Temperaturfiihler nicht angeschlossen - Digital Bit 0:AUS 1:EIN
16=4800,0DD, 1 17=9600,0DD,1 Kurzschluss am Temperaturfiihler Frostalarm wegen zu geringer Temperatur Unipol lektronisches E . U ltbelast
18=192000DD.1 19-384000DD,1 Bit3 |  Kurzschluss am Temperaturfiihler - Digital Bit 0:AUS 1:EIN Antrieb et it 5 Ansanlossrtton T | ey 9 2
20=4800,0DD,2 21=9600,0DD,2
-10- Bit6 MOP-Alarm - Digital Bit 0:AUS  1:EIN Uberspannungsschutz Klasse 2 Isolationsgrad n
Bit7 LoP-Alarm = Digital Bit 0:AUS 1:EIN IEC 610004-2. [EC 610004-3
Zertifizierungen CE, UKCA, EAC EMV-Vertraglichkeit |IEC 61000-4-4, IEC 61000-4-5
Bit8 |  Alarm wegen hoher Uberhitzung - Digital Bit 0: AUS 1:EIN IEC 61000-4-6, IEC 61000-4-11
Bit9 | Alarm wegen geringer Uberhitzung - Digital Bit 0: AUS 1:EIN Somunikationsseitizielis R85 {Slandard) 9600 8 LY
Bit10 Frostschutzalarm - Digital Bit 0: AUS 1:EIN




BeiSEC611-HD und SEC621-HD istder Standardwertd01 = 5(R507). Bei SEC631-HDund SEC641-HDistder Standardwert d01 = 14(R744).

Der maximale und der minimale Standardwert des Druckmessumformers fiir SEC611-HD und SEC621-HD ist 20 bzw. -1 bar. Der maximale und der
minimale Standardwert des Druckmessumformers fiir SEC631-HD und SEC641-HD ist 60 bzw. 0 bar.

Adresse 72: Die erzwungene Offnung des EEV istauf-1 eingestellt; dies bedeutet, dass der des EEV deaktiviertist.

Bei einer Rii auf il die

Parameter als Passwort festlegen (oder 913). Dann auf (@)
Klicken, um die Steuerung neu zu starten. Die Riicksetzung ist dann abgeschlossen.

Nur die Parameter 1.Pr bis 4.Pr werden zurii wenn die R auf durch- gefiihrt wird.

13-

4.5 Code des Modells (nicht bearbeitbar)

Adresse Beschreibung Code Einhei Intervall Standard
t
84 Max. Saugdruck Alarmanzeige E04 ! 1 0 999 662
85 Min. Saugdruck Alarmanzeige E05 / 1 0 999 92
91 Kaltemittel benutzerdefiniert / 91 A1 Min -20000 Max 20000 (R449A)
Parameter A1 A2 Min -20000 Max 20000 A1:9975
92 Kaltemittel benutzerdefiniert / 92 A3 Min -20000 Max 20000 A2:-2020
ReramotanAt Wenn das Kaltemitel 40062 auf -1 eingestell st A3:2424
wird der Modus aktiviert. A1, A2,
i i A3 sind benutzerdefinirte Parameter und
s Kaitemittel benutzerdefiniert / 93 unterstiitzen ausschlieRlich die Einstellung tber 485-
Parameter A1 Kommunikafion

Hinweis: Falls der Druckmessumformer ausgetauscht wird, miissen die Maximal- und Minimalwerte fir die Alarmanzeige des

neuen Druckmessumformers kalibriert werden.

5.Alarmanzeige

1. Wenn die Steuerung einen Alarm anzeigt, leuchtet die Alarmanzeige und die normale Betriebsanzeige

und der Alarmanzeigecode werden im Wechsel angezeigt.

Es gibt folgende Alarmanzeigecodes:

PP

(=1

Hinweis: Wenn das Start/Stopp-Signal nicht anliegt und STP angezeigt wird, ist dies kein Alarm, sondern
nur ein Hinweis auf den Betriebszustand. Wenn das System lauft, wird der Code angezeigt, nachdem die
Leitung fiir das RUN-Signal (Start/Stopp) geschlossen wurde.

2. Adresse 40109 Alarmbit
3.

FrE LSH HSH LoP MoP tSt  toP  PSt

Bit 0 bedeutet ,kein Alarm/Schutz*; Bit 1 bedeutet ,Alarm/Schutz".

-14-

PoP

6.Ubersicht der Kommunikationsstatus

-15-

7.Kommunikation
1. Die standardmaRigen Protokolle RS485 / Modbus RTU werden unterstiitzt (Halbduplex mit zwei Adern); der

in Reihe geschalteten Kontrollern liegt bei 31. Es wird empfohlen, dass der letzte Regler mit einem
Widerstand von 120 Q angeschlossen wird.

. Als Kommunikationskabel miissen paarweise verdrillte und geschirmte Leitungen verwendet werden (emp-
fohlen wird 2P x 24 AWG). Die geschirmten Kabel miissen an beiden Enden separat geerdet werden.

. Wenn am Host-Computer ID = 255 oder ID = [d17] eingestellt ist, ist ordnungsgemafie Kommunikation mit
der Steuerung moglich.

. Hinweis zur Baudrate: Die Steuerung muss mit 9600 bps innerhalb von 4 Sekunden nach dem Einschalten
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kommunizieren. Es ist nur dann eine ordnungsgemaRe Kommunikation méglich, wenn die Steuerung mit
9600 bps nach 4 Sekunden arbeitet. Falls die Kommunikation nicht innerhalb von 4 Sekunden mit 9600 bps
lauft, arbeitet die Steuerung nach diesen 4 Sekunden mit der durch [d18] definierten Baudrate.

8.Technische Parameter
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