SANHUA MANUAL DE SOLUCIONES ELECTRONICAS

Controlador de
Vélvula de Expansién N
Electronica /

El controlador de valvula de expansion electrénica SEC61X es un
controlador con funciones avanzadas destinado a aplicaciones
de refrigeracion, aire acondicionado y bomba de calor.

CARACTERISTICAS

+ ALGORITMO PID AVANZADO PARA GARANTIZAR UN AJUSTE AUTOMATICO PRECISO DEL
SOBRECALENTAMIENTO

+  PREVENCION RAPIDA Y SEGURA DE SOBRECALENTAMIENTOS BAJOS Y ALTQS PARA
ASEGURAR EL FUNCIONAMIENTO CORRECTO DEL SISTEMA EN CUALQUIER CONDICION

« COMPACTO, DISENO DE MONTAJE EN RIEL, FACIL DE INSTALAR

+ EFICIENCIA ENERGETICA, CONSIGUIENDO UN MAYOR RENDIMIENTO DEL EVAPORADOR

ESPECIFICACIONES GENERALES
Aplicable a varios refrigerantes.
» Temperatura de funcionamiento: - 25°C ~ +60°C
* Temperatura de almacenamiento: -30°C ~ +60°C
* Humedad relativa: < 95% HR
» Certificacion: Declaracion CE segun EMC
» Método de instalacion: carril DIN o montaje en pared con tornillos
» Compatible con valvulas Sanhua DPF y LPF

PARAMETROS ELECTRICOS
« Alimentacion: 24Vac/24Vdc (+10%/-15%, 50/60Hz)
24Vdc + 10%/-10%, Clase I
* Transformador solicitado: > 15VA
» Entradas: 1entrada de sensor de presion
1 entrada de sensor de temperatura
1 entrada de comunicacion (RS485 Modbus)
« Salidas: 1salida de relé auxiliares (30Vdc/5A)
1salida VEE (12V DC+10%), onda cuadrada

1 2 3 4
SEC 6 M R4 Controlador de Valvula de Expansién Electronica Sanhua
SEC 6 M R4 Digito significa producto de sexta generacién
SEC 6 M R4 Digito significa sensor de tipo de voltaje o corriente
SEC 6 M R4 R4 significa comunicaciéon modbus RS485
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Controlador de Valvula de Expansion Electrénica

Método de pedido

SANHUA MANUAL DE SOLUCIONES ELECTRONICAS

Todos los modelos son compatibles con la mayoria de refrigerantes del
mercado: R22, R404A, R410A, R1343a, R407C, R507, R1234ze, R1234vf,
R290, R450A, R513A, R448A, R449A, R452A, R744(C02), R744(N20) ,
R32, R245fa, R23, R407A, R407F, R124, R717, R407H, R454C, R4555A.

Todos los modelos reciben um puerto de comunicacién RS485

Sensor de presion °C/Bar + 2m Sensor 1
SEC611-R4 10680001002 - voltaje de Temperatura
bajo consulta °F/Psi + 2m Sensorde | 1
1 | Controlador Temperatura
Solucién Sensor de presion | °C/Bar + 2m Sensor 1
SEC613-R4 10680001102 - corriente de Temperatura
bajo consulta °F/Psi + 2m Sensorde | 1
Temperatura
2 Sensor de TSA2-02D 20680006002 2m Sensor de Temperatura
3 | Temperatura TSA2-05D bajo consulta 5m Sensor de Temperatura
4 TSA2-09D bajo consulta 9m Sensor de Temperatura
5 YCQBO2HO1-1 10185001502 Voltaje con conexion soldadura, cable 2m
6 Sensor de YCQB0O2L12-1 10185015502 Voltaje con conexion roscada, cable 2m
7 Presion YCQBO2H18-1 10185015402 Voltaje con conexion soldadura, cable 4,9m
8 YCQB02L28-1 10185015602 Voltaje con conexion roscada, cable 4,9m
9 YCQCO02L18 10185017102 | Cadena con conexion roscada, conexion Packard
10 Cable YCQB02-013054 | 20185016702 Para YCQCO2L18, con cable 6m
1 Packard YCQBO02-013055 | 20185016802 Para YCQCO02L18, con cable 9m
Nota:
1) Los sensores de presidn y temperatura no estan incluidos y deben pedirse por separado
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SANHUA MANUAL DE SOLUCIONES ELECTRONICAS
SERIE SEC61X

Controlador de Valvula de Expansion Electronica

SENSOR DE TEMPERATURA

DESCRIPCION |
NTC 5K

Clase de Proteccion IP67

-50°C ~ 50°C

Rango de Temperatura
25mm 2m /5m /9m

650 [ —— | ]

SENSOR DE PRESION
PIEZA DESCRIPCION

. YCOB: 5 + 0.25Vdc
vielic]z YCOQC: 10 - 30Vdc
g 0 ~ 20Bar :
Rango de Presién 1 ~12Bar ﬁ
Precision + 0.8% Fundo Escala
(-40 ~ 40°C)

il

Soldadura 1/4"
. .. Roscada SAE - 1/4" : ] "y
Tipo de Conexi6n 7/16" - 20UNF ._J E

Conector Eléctrico Conector JST-XHP
Conector Packard

{453)
(1.1}

|
lilaziil

l 171 6~200NF-2%
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SANHUA MANUAL DE SOLUCIONES ELECTRONICAS
Controlador de Valvula de Expansion Electrénica

DIMENSIIONES Y INSTALACION
_31.8 . 4X@4.5

_110_
114.3

DISENO DE INSTALACION

Run = Inicio

EEV = Valvula de expansion electrénica
Evaporator = Evaporador

Compressor = Compresor

P-Sensor = Sensor - Presidn

T-Sensor = Sensor - Temperatura

RUN

Compressor

EEV Evaporator & P-sensor

] ||]]| T-sensor
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SANHUA MANUAL DE SOLUCIONES ELECTRONICAS
SERIE SEC61X

Controlador de Valvula de Expansion Electronica

ACCESORIOS
Transformador

DESCRIPCION

Tension de 100 ~ 240Vac 58. 40
s
Corriente de | 0.63A para TMO1 - ‘
Salida 1.5A para TM02 1
TMO1 "
=
Montaje DIN 35mm

MODELO ‘ copiGo CORRIENTE DE SALIDA  CODIGO EM LA ETIQUETA

20680008002 0.63A HDR 15

Ultracondensador

DESCRIPCION

24Vac + 10%/-15%
50/60Hz

Corriente
de Entrada

Montaje DIN 35mm

Modelo Cadigo
SPO1 20680008302
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SANHUA MANUAL DE SOLUCIONES ELECTRONICAS

PRECAUCIONES

1. Este producto puede causar una descarga eléctrica en la manipulacion.
No intente abrirlo con la alimentacién encendida.
2. Este producto debe instalarse en un lugar fijado por un bastidor o panel.
3. Este producto se puede utilizar en las siguientes condiciones ambientales:

* Interior « Grado de contaminacion < A una altitud de 2000m o menaos
4.La entrada de potencia debe estar dentro de los rangos designados.
5.Para encender o apagar la fuente de alimentacion de este producto, utilice el disyuntor o
interruptor de un producto estandar de IEC 60947-10 IEC 60947-3 e instale.
Se encuentra a una distancia cercana que permite una operacion conveniente por parte del
usuario proporcionado.
6.Un cable de salida que se utilizara para este producto debe ser inflamable grado FV1 (grado
v-10 superiar).
El grosor del cable debe 0.08mm?~1.3 mm?
7. Para evitar un ruido inductivo, mantenga separados el cable de alto voltaje y el cable de
alimentacion .
8. Evite instalar el producto en un lugar donde exista un fuerte magnetismo, ruido, vibracion
severa e impacto.
9. Cuando extienda el cable del sensor, use un cable de proteccion y no lo extienda innecesaria-
mente por mucho tiempo.
10. El cable sensor vy el cable de sefal deben estar alejados de los cables de alimentaciony
carga utilizando conductos instalados por separado.
11. Evite usar el producto cerca de un dispositivo gue genere un fuerte ruido de alta frecuencia
(maquina de soldadura de alta frecuencia, maqguina de coser de alta frecuencia, radiotelégrafo
de alta frecuencia, controlador SCR de alta capacidad).
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SANHUA MANUAL DE SOLUCIONES ELECTRONICAS

Manual de instruccion

1. Especificaciones basicas

Dimension 87(W)mm x 114(H)mm x 30 (D)mm
Fuente de alimentacion 24Vac +10%/-15%, 50/60Hz (SEC611)
Consumo de energia 24Vdc+10%/-10% (SEC611 & SEC612)
Conexién Clase Il
Max 4W en 24Vdc
Aporte Terminal enchufable: Tornillo

M2Min/Max diametro del cable: 0.082~1.3 mm? XHP terminal
Sensor de presion

Produccion Sensor de temperatur
Comunicacion Sefal RUN Sefial de conmutacién pasiva
Operacién Salida de relé 30Vdc/5A
Almacenamiento Salida EEV (unipolar)
Nivel de proteccion RS 485

2. Notas de instalacion

a. Montaje en riel deslizante DIN
Monte el controlador en el riel DIN mediante el broche en la parte posterior del controlador.
Instalado en el armario de control eléctrico para evitar la humedad y el polvo.
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SANHUA MANUAL DE SOLUCIONES ELECTRONICAS

b. Instalacion de sensores

Transmisor de presién / sensor de temperatura instalado en el tubo de salida del evaporador.
Si el sistema esta dividido en varios eva poradores, instale un transmisor de presion / sensor
de temperatura en cada salida del evaporador.

RUN

=)

..................................

Recomiendamos instalar los sensores de temperatura y presion a menos de 0,5 m del
evaporador para evitar interferencias de temperatura ambiente y caida de presion para el
calculo del sobrecalentamiento.

Conexiones de cable

|®®O0 |
OEIE “O
1
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SANHUA MANUAL DE SOLUCIONES ELECTRONICAS
SERIE SEC61X

FUNCION ETIQUETA DESCRIPCION
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1. No encienda la alimentacion antes de completar el cableado, corte la alimentacién
antes de cambiar el cableado.
2.El puerto RUN (senal de compresor) es un puerto pasivo.

Si agrega un voltaje, puede hacer que el controlador se queme.

3. Ultracondensador por favor serie conectado al cable de fuente de alimentacién.

(Préximamente)

4.Si utiliza un transformador, aseglrese de que la potencia minima sea de 15 VA (para 1

controlador + 1EEV).

5.Diametro minimo / maximo del cable : 0.2 ~ 1.3 mm?
6.24Vdc o 24Vac para SEC611, 24Vdc solo para SEC612.
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SANHUA MANUAL DE SOLUCIONES ELECTRONICAS

3. Configuracion de DIP SW

Todos los interruptores DIP estan apagados en modo predeterminado (adecuado para la mayoria
de las aplicaciones). Hay 4 interruptores DIP, 2, 3 utilizados como grupo para seleccionar el
tipode EEV, 1,4 utilizados como grupo para seleccionar el modo de funcionamiento del
controlador.

G

a. Seleccion del tipo EEV
Los pasos totales del VEE, la velocidad de excitacion y el modo de excitacion estan determinados
porel DIPSW2, 3

Valor predeterminado modo)

lD E H D DIP SW2: APAGADO , DIP SW3: APAGADO
k1 2 3 4 | 1-2fases, 500 pasos, 30pps

ZAMBULLIDA SW2: APAGADO ZAMBULLIDA

lD@@g SW3: EN

2fase, 2000 pasos, 100PPS

ZAMBULLIDA SW2: EN ZAMBULLIDA SW3: EN

lD Q Q D Modo personalizado, establecido por la tabla de
2 3 4 | parametros 3

>>>www.sanhualatam.com n




SERIE SEC61X

b. Seleccion del método de control

Método de control determinado por el DIP SW1, 4

POSICION DIP SW

JULE

L
e
e

DESCRIPCION

SANHUA MANUAL DE SOLUCIONES ELECTRONICAS

DISENO

Compressor

EEV Evaporator P-sensor
I TTTIT  T-sensor

W
i

-]
o
20mA
1 v

=5

1) Mientras utiliza el modo manual /drive, mantenga la seiial RUN del compresor siempre ENCENDIDA.
2) En modo de unidad, senal analdgica externa de 4-20mA o 1-5V se ingresa a través del puerto del

sensor de presion.

ot

1~5V
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SANHUA MANUAL DE SOLUCIONES ELECTRONICAS

4. Botones y funcionamiento

a. Introduccion a la pantalla

LED DESCRIPCION |
‘%},J SANHUA Expansioﬁﬁ:go—nm SH Mostrar el sobrecalentamiento actHaI
& PRESS Mostrar el valor del sensor de presion
OPEN Mostrar la apertura actual del EEV
IX POWER RX TEMP Mostrar el valor del sensor de temperatura
°C /bar Unidad de temperatura/presion
A lluminacién en caso de alarma
& Parpadeo en el modo de comunicacion
POWER lluminacién al encender
TX, RX Parpadeo en la comunicacién

El boton eo de uso puede cambiar lo
visor en la pantalla entre sobrecalentamiento/

@ @ @ presion/apertura de la valvula/
temperatura (la pantalla actual se indica

mediante el puntero del cursor).

b. Introduccion a los botones

Introduzca la interfaz de configuracion de parametros/lista de
% parametros de retorno

Cambiar parametros de visualizacién de pantalla, aumentar/disminuir
0 o parametros

e Confirmar clave, interruptor de parametro en la tabla de parametros,
mantenga presionado guardar parametro.
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SANHUA MANUAL DE SOLUCIONES ELECTRONICAS

c. Estabelecer/cambiar parametros

_C Estado de )
la operacion

| .
% Presione durante 3 segundos
para ingresar la contrasefa

Al visualizar esta pantalla, G hasta visualizar
5 (contrasena original). Luego presione @ para
ingresar al menu de inicio

P r ‘-90" 2P r “QG" P
+* S Q.1+ (- J o =)

P Parametro 1 P Parametro 1 P Parametro 1

b Parametro N L_/ Parametro N L_/ Parametro N
& o o
I | |

Durante el estado de funcionamiento, mantenga presionado durante mas de % 3 segundos,
ingrese al modo de configuracion de parametro;

Cuando se muestre la pantalla, 7~ pulse e hasta que se muestre la pantalla 5 (contra-
sefa original) y, a continuacién, pulse @ la lista de tablas de parametros;

\.7  Significa parametros tabla 1, presione O ) puede seleccionar 27~ 0 3P~ (cambiar
tabla de parametros);

Después de seleccionar la tabla de parametros, presione @ y entra la tabla, si desea cambiar
otras tablas de parametros, presione @ volver a la lista de seleccién de tablas de parametros;

En la tabla de parametros, la pantalla mostrara directamente el c6digo del parametro, presione
@ puede cambiar el codigo en la tabla de parametros;

Cuando la pantalla muestre el cédigo de parametro que desea modificar, presione eo
puede modificar parametros directamente, y presione @ pasara al siguiente parametro o
presione @ retorno al parametro - Lista de seleccion de tabla;

Después de terminar de modificar, mantenga presionado @ durante 3s y guardara todas
las configuraciones y volvera a la interfaz operativa.
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SANHUA MANUAL DE SOLUCIONES ELECTRONICAS

d. Configuracion de parametros principales

d.1 Seleccién de refrigerante

Los datos del refrigerante estan en .

Agregar Descripcion Predeterminado

40062 -F H Refrigerante 0(R22)

Ahora 29 tipos de refrigerantes estan disponibles en el controlador de |a siguiente manera:

R22 R1234ZE R449A R23 R454C
R404A R1234YF R452A R407A R455A
R410A R290 R744(C02) R407F R454B
R134A R450A R744(N20) R124 R452B
R407C R513A R32 R717 R600A

R507 R448A R245FA R407H

d2. Ajuste de sobrecalentamiento objetivo

. . .
El objetivo de sobrecalentamiento esta en I.Pf"

Agregar Descripcion Predeterminado

40001 5H Objetivo de sobrecalentamiento 6

Si el SH objetivo es demasiado pequerio, puede causar martillo liquido en el compresor;
Si el valor objetivo es demasiado grande, la eficiencia energética del evaporador sera muy baja.

d3. Ratio de apertura inicial y tiempo de duracion

10
Puedes encontrarlo en 1./~ 1~

Agregar \ Cadigo \ Descripcion Predeterminado
40003 b f.l" Ratio de apertura inicial 0
40004 Sl'_'H: Iniciar ratio abierto duracién tiempo 0

Cuando el controlador recibe la sefial RUN del compresor, EEV mantendra la relacion de apertura de arranque
durante el tiempo de duracién.
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SANHUA MANUAL DE SOLUCIONES ELECTRONICAS

d4. Funcion de bombeo hacia abajo

40025 PD’ Seleccione la funcién de bombeo hacia abajo y el tiempo de -1 (DESACTIVADO)
retardo
40026 PD’P Punto de ajuste de presidn para detener la bomba 0.5

Si el valor 40025 no es -1, la funcién de bombeo hacia abajo es ON RUN signal = ON => El compresor esta encendido
RUN signal = OFF (necesita que el controlador principal se corte) => EEV se cerrara cuando baja presion = 40026 bar
o tiempo de retardo = 40025 segundos, el relé de salida cambia su posicién e informara para cortar el compresor.

d5. Restablecer la configuracion de fabrica

r5E

Restablecimiento 0

Reset esta en el . ~ mend, use eo para encontrar el parametro 5t , ingrese la contraseria de copia
de seguridad 913 y mantenga presionado @ , todos los parametros se restablecen al valor predeterminado

desde fabrica.

5. Modo de alarma

StP

Sefial RUN
desconectada

,_'”:“D Alarma de alta presién MOP

PoP

Transmisor de

presion LDP Alarma de baja presion LOP

desconectado

P5t

Cortocircuito del

transmisor de HSH Alarma de sobrecalentamiento alto

presion

toF

Sensor de
|

temperatura L

desconectado

EH Alarma de sobrecalentamiento bajo

ESE

Cortocircuito del

sensor de Fr E Alarma de congelacién a baja temperatura

temperatura

HEH Tension de alimentacion fuera de tolerancia

Tenga en cuenta que StP no es una alarma, solo recuerda que la sefial RUN del compresor esta desconectada.
El botdn de reinicio manual de alarma se encuentra en la cara lateral del shell SEC (controlador EEV).
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SANHUA MANUAL DE SOLUCIONES ELECTRONICAS

6. Tabla de parametros

. . 1 7
Los datos del refrigerante estanen i./™

Punto de ajuste de
LU sobrecalentamiento SH X B B = £
40003 Ratio de apertura inicial 4'3 ir % 1 0 100 0
Iniciar ratio abierto
40004 duracion tiempo SdE Sec 1 0 600 0
40005 P: Ganancia proporcional dFr % 0.1 0.1 99.9 3
40006 I: Tiempo integral It Sec 1 0 999 20
40007 D: Tiempo derivado D’rl: Sec 1 0 999 4
40008 Modo de alarma SH bajo L 0=No sirve 1=retorno automatico 1
2=retorno manual
40009 | Bajo valor de alarma SH L5H K 0.1 0.5 30 0.5
Bajo tiempo de retardo de |
40010 arma h L5d Sec 1 1 300 15
. | CF
4001 Alarma SH baja clara L S K 0.1 1 30.5 3
40012 Modo de alarma MOP I;ID 0=No sirve 1=retorno automatico 1
2=retorno manual
40013 Presion de alarma MOP EDP barra 0.1 -1 50 9
40014 Tiempo de retardo de alarma EPC/ Min 1 1 15 1
MOP
40015 Borrar alarma MOP HPF barra 01 -1 50 8
. 0=No sirve 1=retorno automatico
40016 Modo de alarma High SH HS 9=retormno manual 0
40017 |  Alto valor de alarma SH H5H K 1 10 40 30
Alto tiempo de retardo de .
40018 e HSd Min 1 1 600 3
40019 Despejar alarma SH alta HGF K 0.1 7 37 27
40021 Modo de alarma deErevenC|0n FF 0=No sirve 1=retorno automatico 0
de congelacién 2=retorno manual
40022 Valor de alarma de Rrevencmn FrE laC 1 a0 40 0
de congelacién
4003 | Nlempo de retardodealarma | o Sec 1 5 200 30
de prevencién de congelacién
40024 Alarma de prevencién de ErF lac 1 37 43 3

congelacion clara

Seleccione la funcién de
40025 bombeo hacia abajo y el PD’ Sec 1 0 180 -1(DESACTIVADOQ)
tiempo de retardo

Punto de ajuste de presion
40026 para detener la bomba PdP barra 0.1 0.5 18 0.5
40027 Modo de alarma de limite bajo ) 0=No sirve 1=retorno automatico 0
de presion L 2=retorno manual
Valor de alarma limite bajo )
40028 de presion LoF Barra 0.1 0.8 17.7 0
Tiempo de retardo de alarma |
40023 de presién de limite bajo LPd L ! > 200 >
40030 Alarma de presion de limite | PE barra 01 05 18 03

bajo clara
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SANHUA MANUAL DE SOLUCIONES ELECTRONICAS

Notas:

Configuracion de alarma

1) Cuando la configuracién de alarma esta activada, si la presién/temperatura del sistema excede/
debajo del valor de alarma establecido y mantiene mas que el tiempo de retraso, el controlador gene-
rara una alarma y actuara en consecuencia.

2) Coeficiente de fregona para valvula cerrada: Si 40020=0, el controlador solo tiene alarma MOP pero la
valvula no tiene accion. Si 40020>0, cuanto mayor sea el valor, mas lenta sera la valvula de cierre.

6.1 C. r (Tabla de parémetros 2)

Agregar Descripcion Caodigo Unidad | Paso | Minimo | Maximo Predeterminado
0=R22 1=R404A 2=R410A 3=R134a 4=R407C
5=R507 6=R1234ze 7=R1234yf 8=R290 9=R450A
Fb‘ 10=R513A 11=R448A 12=R449A 13=R452A
40062 Refrigerante r 14=R744(C02) 15=R744(N20) 16=R32 17=R245fa 0
18=R23 19=R407A 20=R407F 21=R124 22=R717
23=R407H 24=R454C 25=R455A 26=R454B
27=R452B 28=R600A
Sensor de presion 12 (corriente)
40063 Rango Méx, PSH barra 1 0 99 20 (voltaje)
Sensor de presion | -1 (corriente)
40064 | >0 ge Pgl barra 1 1 99 0 (voltaje s)
Correccion del 99
: r 0
40065 [desplazamiento del Lr K 0.1 _ 9.9 0
sensor de presion Espafiol
Correccion del
desplazamiento r
400 | “NEMEC | ELr K 01 20 19.9 0
temperatura
40067 |  Contrasefia Ld / 1 0 999 5
Relacién de control f
40069 | T T ias JEY 0.1 0.1 100 100
Limite superior de
40070 |larelacién abierta DPH % 1 0 100 100
EEV
Limite inferior de
40071 |larelacion abierta | 1 % 1 0 100 0
EEV
Tiempo del filtro
40072 | de entrada del all / 0.1 1 99.9 1
sensor
Ratio de apertura 1 o y
40073 obligatoria EEV uLr Yo 0.1 0 100 APAGADO (-1)
Modo de
40075 | restablecimiento 0 = Completamente cerrado
de EEV F5 d 1= Totalmente abierto para cerrar completamente 0
0=1~4 rotacién / 1= Supercalentamiento
40076 . Moc!o dg’ D‘ I, 5 2=Presiét1 de salida del e\{?porador / 3= Relacion de .apertura 1
visualizacion de la valvula de expansién 4= Temperatura de salida del
evaporador / 5= Temperatura de saturacién
40077 | Método Run/stop -~ Ei: 0= Ejecutar siempre / 1= Entrada digital 1
2= Ejecutar comunicacién
Configuracion
40078 |de Communication| | / 1 1 254 1
ID
Configuracién de la 48(0)=4800
40079 velocidad de bg’,— 96
comunicacion 96(1)=9600 192(2)=19200 384(3)=38400
Restablecimiento 5k / | 1 | 0 | 999 0
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SANHUA MANUAL DE SOLUCIONES ELECTRONICAS

Notas:
Establezca ~5& en el valor de contrasefia (predeterminado 5) y luego mantenga presionado e el
controlador se restablecera de fabrica.

6.2 37 (Tabla de pardmetros 3)

Mantener |a 1 _ _
40041 | " EFEHH 0= OFF 1= ACTIVADO 0
Tipo de
excitacion de 1 _ s 2(1)=2 fase de
40042 2 valvula de Edd 1-2(0) =1-2 fase de excitacion excitacion 1-2
expansion
Valvula de
40043 | expansion de EHP pulso 1 10 999 50
pulso total
Valvula de
40044 | expansion de EHD pulso 1 0 999 30
pulso abierto
Velocidad de 10(0)=10PPS 20(1)=20PPS 30(2)=30PPS
40045 accEIECar;Flgnto E H 5 50(3)=50PPS 80(4)=80PPS 100(5)=100PPS 30(2)
(PPS) 200(6)=200PPS 250(7)=250PPS 500(8)=500PPS

Pasos del
controlador
40046 | Lo o para FEE pulso 1 0 999 8
cerrar EEV

Pasos de
sobremarcha EE o
40047 S r T 1 0 100 10
EEV

Notas:
1) Latabla de parametros 3 generalmente no se usa, el estandar SANHUA EEV puede configurarse

directamente mediante el DIP SW. Si desea modificar |a tabla de parametros 3, cambie primero el

DIP SW.
2) Debido a que el valor maximo de visualizacién de la pantalla del controlador es 999, por lo que 40043

EEV total pasos pulso 50 significa 500 pasos.
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SANHUA MANUAL DE SOLUCIONES ELECTRONICAS
SERIE SEC61X

7. Protocolo de comunicacion

a. Especificacion

Articulo Descripcion

Conexion de linea de transmisién Linea maltiple
Velocidad en baudios Predeterminado 9600BPS

Tipo de protocolo Modo Modbus RTU
Max. Leer palabra 32palabra

Intervalo de sondeo 100 ms
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b. Estado de la tabla de comunicacion

SANHUA MANUAL DE SOLUCIONES ELECTRONICAS

Ratio de apertura -
40073 obligatoria EEV = Analégico INT 16 0.0-100.0 x10
40099 Comando Restablecer - Analégico INT 16 0:APAGADO 1:ACTIVADO
40101 Entrada Ejecutar/Detener - Analdgico INT 16 0:Detener 1:Ejecutar
40102 Estado de la operacién - Analégico INT 16 Consulte el siguiente bit
. Estado de - .
Bit0 funcionamiento del EEV - Digital bit 0:APAGADO 1:ACTIVADO
Bit1 Salida de relé auxiliar = Digital bit 0:APACADO 1:ACTIVADO
40110 Estado de alarma = Analdgico INT 16 Consulte el siguiente bit
BitO HCER LA - Digital bit 0:APAGADO 1:ACTIVADO
sensor
, Prensa. cortocircuito del .. .
Bit1 = Digital bit 0:APAGADO 1:ACTIVADO
sensor
Bit2 SR G - Digital bit 0:APAGADO 1:ACTIVADO
de temperatura
Bit3 ST LA S Digital bit 0:APAGADO 1:ACTIVADO
de temperatura
Bit6 Alarma MOP = Digital bit 0:APAGADO 1:ACTIVADO
Bit7 Alarma de presion de - Digital bit 0:APAGADO 1:ACTIVADO
limite bajo
Bit8 Alarma de - Digital bit 0:APAGADO 1:ACTIVADO
sobrecalentamiento alto
Bit9 BB - Digital bit 0:APAGADO 1:ACTIVADO
sobrecalentamiento bajo
Bit10 Alarma de proteccion - Digital bit 0:APAGADO 1:ACTIVADO
contra congelacién
401 Presente Superheat K Analégico INT 16 x10
40112 Temperatura de C Analégico | INT16 «10
saturacién actual
40113 Presién actual barra Analégico INT 16 -1.0~1.0 x10
4014 Temperatura actual C Analégico INT 16 -100.0~100.0 x10
40116 Ratio de apertura EEV % Analégico INT 16 0.0 ~100.0 x10
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