Controlador de Valvula
de Expansdo Eletrénica

CARACTERISTICAS

ESPECIFICACOES GERAIS

 Adequado para todas as séries VPF EEV

» Temperatura de operacdo: -30 ~ +55°C

» Temperatura de armazenamento: -30 ~ +55°C

» Umidade relativa: <90% UR

« Dimensdes: 102(L)mmx90(A)mmx43,5(P)mm

* Nivel de protecdo: IP20

* Certificacao: UL, Declaracao CE de acordo com a EMC

PARAMETROS ELECTRICOS

* Alimentacao:

24Vac (20~28), 50/60Hz

24Vdc (20~28), classe 2

* Consumo de energia: Max. 6W a 24Vdc

* Terminais: espacamento 5,08 mm conectavel
* Entradas: 4~20mA ou 0~10VDC sinal analégico
* Saida: saida EEV de 4 fios

* Comunicacdo: R5485
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SANHUA MANUAL DE SOLUCOES ELETRONICAS

MOTOR DE PASSO DE CONTROLE DE CORRENTE CONSTANTE, CORRENTE DE ACIONAMENTO PRECISA
ENTRADA DE SINAL ANALOGICO DE 0~10VDC OU 4~20MA, CONTROLE DE ABERTURA EEV

CONTROLE DE VALVULA ABERTA/FECHADA FORCADA PARA FACILITAR A DEPURACAO

SUPORTE COMUNICACAO MODBUS, ATE 32 CASCATAS

TAMANHO PEQUENO, DESIGN DESLIZANTE, FACIL DE INSTALAR
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. SANHUA MANUAL DE SOLUCOES ELECTRONICAS
SERIE VSD1002

Lista de modelos

Modelo Nuamero da Peca Detalhes

V5D1002 10685000202 Modelo padrao

Pardmetros técnicos
Pulso para diferentes modelos de VPF

Pulso Modelos VPF
2700 VVPF12.5 VPF25 VPF50
3800 VPF150 VPF250 VPF400
Dimensoes
Emmm
14 102
Expansion Valve Driver Expansion Valve Driver S SANHUA
conen PN VSDI002 pomer PN YSDI002F
[ — O 24Vac S0/60Hz VA O 24Var 50/60Hz 26448,
Dzi"' 24wz oW =5 OFEN s avde 1sw
—]— Class 2 o Class 2
[ E— Lo 0-10%/4-20mé& C @ FOsE 010/ 4-20m4, C @
IHI Madbus "Am!'ag-lutghllnyut. \_falv=ﬂcmn?ctlm|. Pum:rsunnlr Modbus: Anzlog -Digitz! Input Valve Cennection ~[Pawer Supply
ﬁ [l seelies et o e e
_ ogpeceeiocod 0o eoleceriooed oy
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SANHUA MANUAL DE SOLUCOES ELETRONICAS

Manual de instrucdo

1. Instalacao

Montagem em trilho

Montagem do VSD1002 em trilho DIN35 através E’gna“sm" ValeDriver  &aania

de fecho na carcaca. Instale em um gabinete de Foves ﬁﬂsoﬁ'?“ﬂm

controle para evitar umidade e poeira. C || o vk oW D
. ~ o T2 CE

Método de fiacdo 0-10V/4-20mA ]

Use cabo 28~12AWG (0,08 ~ 2,5 mm?) e torque H =

recomendado 0,35~0,44Nm. -m| oveg D | Vamorwten oSy

«<ala.888lxs5z2 %&

I

2. Abrindo a carcaca

Os painéis superior e inferior da carcaca do controlador sdo conectados por 4 fechos, DIP SW e
jumper estdo no PCB interno, siga as etapas abaixo para abrir a carcaca:

H

Etapa1:

Aperte o fecho maior
lateral e levante o painel superior
até que o fecho se separe.

LI
LIS

Etapa 2:
PUXE
Repita o passo 1 no fecho menor,
retire o terminal XHP conectado.
Os panéis superior e o inferior sdo
separados.

5} ° e
E O Etapa 3:
[S—] we. [E ) <
— Chaves DIP e jumpers estdo
— 0O localizado na placa PCB.
—
[ —]
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3. Configuracao de DIP SW e jumper
Todos as chaves DIP switch estdo no estado OFF por padréo

SANHUA MANUAL DE SOLUCOES ELETRONICAS
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3.1. Selecdao do modelo EEV
As chaves DIP SW 1-3 sdo usadas para definir o tipo de EEV

1 OFF ON OFF
2 OFF OFF ON
3 OFF OFF OFF
pulso 2700 3500 3800
Modelo VPF | VPF12.5/VPF25 / VPF50 VPF100 VPF150 / VPF250 / VPF400

ON

JeBUUU00

ON

S0E0000

2700 pulsos
(VPF12.5/25/50)

3.2. Selecdao do modo de acionamento
As chaves DIP SW 4-8 sdo usadas para definir o modo de acionamento

3800 pulsos

(VPF150/250/400)

4 Bipolar - Modo de acionamento do motor
5 Positivo Reverso Sentido de rotacdo do motor
6 0-10V 4-20mA Em conjunto com jumper P1, P2
7 200pps = Taxa de excitagdo
8 i - Corrente (RMS)
Jumper P1, P2: Usados em conjunto com DIP D‘ °

SW 6 para definir o tipo de sinal analégico

B
E

Pl
42004
o7

P2

JumperP1, P2
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. SANHUA MANUAL DE SOLUCOES ELETRONICAS
SERIE VSD1002

4. Guiade fiacao

ATENCAO:

Ndo alimente o0 VSD10 até que a fiacéo este’(la concluida e remova da energia antes de fazer
alteracées na fiacdo. Ndo conecte 24V ou GND ao terra ao mesmo tempo; ndo cause curto-circuito
no terminal S- e 24V- Use cabo 28~12AWG e torque recomendado 0,35~ 0,44 Nm.

Detalhes
MODBUS A
MODBUS B

Interruptor externo e GND formam um
CLS Forcar fechamento interruptor (contato seco, ndo aplique

GND Conecta-se com OPN e CLS

24V + Alimentacao 24V +
24V- Alimentacdo 24V - 24VAC ou 24VDC universal

|'Modbus —”r Analog -Digital Input —‘[ Walve Connection —‘ Power Supply

v g 2| « zn‘ =I‘|
imﬁﬁdnumiucﬂ !

24V+

QDOOOOD | OOOD

T

A B S+ s- CLS OPN GND BK| WH GN RD 24V+  24V-
MODBUS  4-20mA A 24VAC  24VAC

|36

@
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. SANHUA MANUAL DE SOLUCOES ELETRONICAS
SERIE VSD1002

5. Configuracdes de comunicacao

Item Descricao

Conexao da linha de transmissao Linha maltipla

Baud-rate Padrao 9600 BPS

Tipo de protocolo Modo Modbus RTU
Leitura Max. de Palavras 32 palavras

Intervalo de sondagem 100ms
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SANHUA MANUAL DE SOLUCOES ELETRONICAS

40000 Diferenca de etapas P R 0 =Definicao etapa-etapa
40001 Etapa atual P R 0
40007 Porcentagem aberta 0,1% R 0
40010 Status On/Off - R 0=0ff 1=0n
Status DIP SW -
bit0
. < 000=2700
bit1 Max. etapas 001-3500
bit2 010=3800
bit3 Polaridade do 0 0=Bipolar 1= N/A
motor
. L 0= Positiva
bit4 Dlregao do motor 0 1= Reversa
. - 0=Tensao
bit5 |Tensdo/Corrente 0 1=Corrente
4001 R 5
bit6 Veloc. de 0= Valor padrao
| acionamento 0 1= Padronizar
. Corr. de 0= Valor padrao
bit7 acionamento 0 1=N/A
Forcar _ 0
abertura/fechamento
40012 bit0 R 1= Forcar abertura
bit1 1= Forcar fechamento
40013 Cédigo de alarme - R 0
40016 Tensao de entrada 0,01 R 0
40017 Corrente de entrada 0,01 R
8888= Controle de sinal
analégico. Nao é possivel
40100 | Configuracao de etapas P R/W 0 9999 8888 definir o limite max. de
etapas
Endereco de
40120 (e 1 R/W 1 32 1
12 =1200
24 =2400
48 = 4800
Baud rate - R/W 12 1152 96 96 =9600
40121 192 =19200
384 = 38400
1152 = 115200
) 1= Restaurar para os
40141 Restaurar ao padrao = R/W 0 padrées e reiniciar
1= Motor desligado
2= Forcar abertura
40142 Ordens de controle de _ R/W 0 3= Forcar fechamento
comunicagao 4444 \alvula redefinida
para ponto zero
40153 Versao do hardware 0,01 R 21
40154 Versao do software 0,01 R 101
10020 = VSD1002

Se vocé alterar a baud rate, o driver precisara ser desligado e reiniciado para ter efeito.
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